Seurantamittaus
3D-Win / Ty6dkalut / Aputoiminnot

Avainsanat: Monitorointi
Artikkelin toiminnot 3D-Win 6.5.1 alkaen
Julkaistu 11.02.2019, Markku Saloranta

Seurantamittaus laskee tiettyna ajanjaksona mitattujen pisteiden liikkumisen ja esittaa tulokset txt-tiedostossa ja pituusleikkauskuvassa. Kuvasta
nékee graafisesti pisteiden liikkumisen aikajanalla.

Malliaineisto: seurantamittaus.xy, seurantamittaus.lin, seurantamittaus.txt, seurantamittaus.pi
Lataa esimerkkiaineisto:

File Modified

ZIP Archive seurantamittaus.zip Mar 30, 2021 by Petri Kaihia

1. Mittausaineisto

Mittausaineisto pitda koodata oikealla tavalla:

® T4-kenttédan tulee pisteen numero ja sen on oltava sama kaikilla mittauskerroilla.

® T5-kenttédan tulee paivays tai mittauksen juokseva jarjestysnumero. Paivays voi olla muodossa pp.kk, pp.kk.vv, ppkkvv tai ppkkvvvv. Jos
vuosi annetaan kahdella numerolla, oletetaan niiden olevan 2000-luvulta. Mahdolliset pilkut ohjelma korvaa pisteilla (22,9 -> 22.9)
laskentavaiheessa. Jos T5-kentassé on paivays, pituusleikkauskuvan aika-akselilla nakyy péivien lukuméara ensimmaisesta mittauksesta.

® pisteet voidaan mitata myos viivana. Koodauksen tulee olla sama kuin edella.

® asemapisteet tai muut laskentaan kuulumattomat pisteet merkitddn antamalla T5-kenttdan koodi "ASP”.

Mittausaineisto voidaan yhdistad useammasta eri palasta. Pisteiden ei tarvitse olla numero- eika aikajarjestyksessa. Lahtoaineistoon ei tehda
muutoksia laskennan aikana.

Esimerkki mittausaineistosta:

0 0 100 S022 ASFE T285175.340 2533205.11%9 25.770
0 0 100 5022 5.10 T2959225.320 2533125.180 15.650
0 0 100 2022 4,10 T288225.320 2533125.180 15.650
0 0 100 2022 1,10 T285225.320 2533125.180 15.650
0 0 100 2022 24,9 T2895225.320 2533125.180 15.650
0 0 100 5022 17.9 T2895225.320 2533125.180 15.650
0 0 100 2023 17.5 T285323.501 2532585.040 12.876
0 0 100 2022 15.9 T2895225.320 25333125.180 15.650
0 0 100 2023 15.9 T285%323.500 2532585.051 12.875
0 0 100 2023 13,9 T285323.500 2532585.041 12.877

Lue mittausaineisto ohjelmaan ja valitse Tydkalut - Aputoiminnot - Seurantamittaus. Valitse XY-tappé ja Suorita. Elementtilistaan syntyy kaksi uutta
tiedostoa: LIN-tiedosto ja Pl-tiedosto.

2. LIN-tiedosto

LIN-tiedostoon tulee
® kuhunkin mittauspisteen erovektori (kuvassa sininen viiva). Se kertoo siirtymé&n suunnan ja suuruuden ensimmaisen ja viimeisen mittauksen
valilla
® viiva, joka nayttaa aikajérjestyksessa kaikki pisteeseen tehdyt mittaukset (pisteen reitti mittausjakson aikana)

Kuvassa yhden mittauspisteen kaikki mittaukset viivalla yhdistettyna.
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3. TXT-tiedosto

Kun seurantamittaus on tehty, syntyy siitd automaattisesti myds TXT-pohjainen dokumentti. Tiedosto rakentuu 3D-Winin taustalla, ja se tallentuu
samaan kansioon, jossa myds mittaustiedosto on. Tiedoston syntymisesta ei tule kayttajalle erillista ilmoitusta.

TXT-tiedosto voidaan lukea Exceliin ja valita halutut pisteet esitettévaksi lahettaméassési Excel-taulukossa. Tiedosto luetaan Avaa-toiminnolla uuteen
tauluun. Tasta voidaan leikata halutut pisteet ja liittda Excel-tiedostoon vanhan listauksen paikalle, jolloin kuva paivittyy valittdmasti uutta tilannetta
vastaavaksi.

5017 E0l1E S020 5021 S022 S0Z3 S0z24 5025 S0Ze SE01 5013
02_0&_04 0.0 o.0 o_o o_o 0.0 o.o o.o o.o
04 _0c.04 2.2 4.1 1.4 2. 2 0.0 5.4 o7 4.1
og_0De_04 4.5 = Z_2 1.0 0.0 4.1 B_1 4.0
11_06_04 2.0 1.4 2.0 1.4 1.0 3. & g_5 4.1
15.0&.04 4.0 &1 1.0 1.0 2.2 5.1 i B 4.0
18_0&.04 5.1 1.4 3_e 3_e 0.0 L 3. e o.o
22_0De_04 1.4 1_@ 1.0 2_2 0.0 4.1 = = -
24 _0D6_04 1.0 2.2 1.0 1.0 0.0 5.0 4_2 3.0
01_07_04 it 3.2 1.4 2.0 oo 4.5 5.4 iRl
11_08_04 6.7 1.0 2.0 4_2 0.0 B.S 4.0 4.5
24_08_04 3.2 L_B 1.0 1.4 0.0 il 6.1 1.0
31.08.04 4.0 2.8 1.0 1.0 0.0 10.3 T.& 1.0
03.05.04 T 3
Oe_05_04 11.3

4. Erovektorit

Alla olevassa kuvassa néakyvét pisteiden siirtymat ensimmaisen ja viimeisen mittauksen valilla. Lukema nuolen pééasséa kertoo matkan milleina. Vari
erottelee raja-arvon ylittavéat virheet (0.020 m). Téma kuva voidaan lukea ja tulostaa suoraan karttakuvan paalle. Laskettuja erovektoreita voi kasitella
Tarkemittaus-toiminnolla.

Kuvassa XY-tarkkeet esitettynd 10000-kertoimella.



ﬁ 3D-Win - [Chdata\doc\chjeet\esimerkkiaineistot\seurantamittaus\Seurantamittaus.lin®] - K

Tiedoste Zoomaus Editointi Laskenta Maastomalli Tiegeometria Kairaus Asetuks

D el B DR 2 R0 | D | & | £35S |

0.020 +0-000
\Q -0.051
0.009
™%\ 0.006 -0.024 ey 0.011

5. Pituusleikkauskuva

Pituusleikkauskuvassa (PI-kuva) voidaan havainnollisesti esittéa kaikkien pisteiden siirtymat. Vaaka-akselilla on aika (=paivid ensimmaisestéa
mittauksesta), pystyakselilla pisteen siirtyma milleind. Jos T5-kentéssa on ollut paivays (eika esimerkiksi juokseva jéarjestysnumero), vaaka-akseli
skaalautuu oikein eli kertoo lineaarisesti ajan kulumisen.

Jokaisen viivan paassa on kyseisen pisten numero. Jokainen viiva on koodattu omalle pintatunnukselleen (T1-kenttd), jolloin ne saavat
automaattisesti eri varin. Kéytdssa pintatunnukset 1-15.

Kuvassa pituusleikkaus pisteiden liikkkumisesta. Ikkunan Z-kerroin on 1.0.

#] Pituusleikkaus - [Nimeton.pi] l=|E@] % |

Tiedosto Zoomaus Editointi  Laskenta Profiili  Asetukset Tydkalut Ohje

DB ORDy | D | B CIBE a2 7%% D

| A=81661 Z=-0.013 | Ryhma: 0+ Hakutapa: Hiiri | Zoom: AZ

6. Tietojen kasittely Excelissa
Kun laskenta on hyvaksytty, pisteet voidaan siirtdd Exceliin. Merkitse kaikki sarakkeet A-L ja valitse Insert Line Chart.

Alla oleva kuva tietojen esittdémisesté Excel-taulukossa.
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